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Datos Personaless

Nombre: Olmo Alonso Moreno Franco.
Lugar de Nacimiento: México, D.F.
Fecha de Nacimiento: 15 de Agosto de 1981.
Edad: 28 Afios.
Estado Civil: Soltero.

Estudiante de Maestria en Mecatrénica.
Ocupacion: Universidad Modelo.

http://www.unimodelo.edu.mx/

C. 31C Num. 399 X 52 y 54, Col. Fco. De Montejo,
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Pagina Web Personal:

Ingeniero Electrénico en Comunicaciones.

:22?2:1';:;_ (2503(??2)%;; Instituto Tecnoldgico de Mérida.

. (http://Www.ItMerida.Mx).
Cédula Profesional: 5056230
Distincioness

Mencion Honorifica en Examen de
Grado de Titulacién. Opcion Tesis
Profesional.

12 de Mayo de 2006. Tesis: “Disefio y Programacién
de Sistemas Embebidos para Redes Locales
Ethernet”.

ler Lugar en el Concurso de

Ahorro de Energia. 26 de Marzo de 2007. Proyecto: “Redes Inalambricas

de Apagadores para el Ahorro de Energia”.

Reconocimiento al Mérito

L. 7 de Febrero de 2008. Instituto Tecnoldgico de
Académico.

Mérida.
ler Lugar en el Concurso de 23 de Abril de 2008. Proyecto: “Control Automatico
Ahorro de Energia. de Método de Ahorro de Energia para Aires
Acondicionados”.

Publicaciones:
Educatronics, New O. Moreno Franco, P. Moreno Moreno. L.A.
Technologies and Autores: Mufioz Ubando.
Knowledge Society: A Universidad Modelo, Universidad Pedagdgica
Critical Approach Nacional. The Robotics Institute of Yucatan.




Presentado:

Publicado en el 2° World Summit of Knowledge
Society. SPRINGER Communications in
Computer and Information Science (CCIS)
Series official proceedings for the conference.
Septiembre 2009, Creta, Grecia.

Switch Inteligente

Autores:

O. Moreno Franco’, L.J. Rodriguez Escobar’, M.
Alvarez Cervera®. lInstituto Tecnoldgico de
Mérida.

Presentado:

Memorias en extenso del IX Congreso Nacional
de Ingenieria Eléctrica y Electrénica del Mayab,
en Mérida, Yucatan, México, Abril, 2009.

Control Automatico de
Método de Ahorro de
Energia Para Aires
Acondicionados

Autores:

O. Moreno Franco’, L.J. Rodriguez Escobar’, J.
R. Atoche Ensefiat!, M. Alvarez Cervera.
Instituto Tecnoldgico de Mérida.

Presentado:

Memorias en extenso del IX Congreso Nacional
de Ingenieria Eléctrica y Electrénica del Mayab,
en Mérida, Yucatan, México, Abril, 2009.

Embedded Image
Processing in the
Blackfin Handy Board

Autores:

0. Moreno Franco®, F. Martin?, R. Atoche
Ensefiat®, L. Mufioz Ubando?

1The Robotics Institute of Yucatan

2University of Massachusetts Lowell, Computer
Science Department

3Merida Institute of Technology.

Presentado:

El 1ler Foro Regional sobre Reconocimiento de
Patrones, Robética y Visién.

Universidad Auténoma de Yucatan. Facultad de
Matematicas. Mérida, Yucatan, México.

13 de marzo de 2009.

Las Nuevas Tecnologias
Informaticas en el
Debate Educativo

Autores:

P. Moreno Moreno, C. Yafiez-Marquez, O.
Moreno Franco.

Universidad Pedagdgica Nacional, Instituto
Politécnico Nacional, CIESD - Instituto
Tecnoldgico de Mérida.

Publicado:

Revista: Accién Educativa, Universidad
Auténoma de Sinaloa, Facultad de Ciencias de
la Educacién, 9/10, Enero/Diciembre 2008.

The New Informatics
Technologies in the
Education Debate

Autores:

P. Moreno Moreno, C. Yafiez-Marquez, O.
Moreno Franco.

Universidad Pedagdgica Nacional, Instituto
Politécnico Nacional, CIESD - Instituto
Tecnoldgico de Mérida.

Presentado:

Presentado: First World Summit on the
Knowledge Society. Por publicarse:
International Journal of Knowledge and
Learning No.5 en Abril 2009. Atenas, Grecia,
Septiembre 2008.




Tecnologias de
Innovacion y Robética,
un Detonante de
Oportunidades para el

Autores:

O. Moreno Franco.

Revista Jovenes por Jovenes. Secretaria de la

Estudiante Yucateco Publicado: Juventud del Estado d'e .Yucatan. ?eptie,m.bre
2008. Mérida, Yucatan, Mexico.
Autores: O. Moreno Franco, R. Atoche Ensefat.
CIESD - Instituto Tecnolégico de Mérida.
MayaBot, Modelo 4
Robético en la Educacion )
para la Ensefianza de Memorias en extenso del IV Congreso
Nuevas Tecnologias. Presentado: Internacional de la Metodologia y de la
Investigacion en la educacion, Cd. De México,
Junio 2008.
Autores: O. Moreno Franco, R. Atoche Ensefiat.
Red Inalambrica de CIESD - Instituto Tecnolégico de Mérida.
Apagadores para el .
Ahorro de Energia Revista del Centro de Graduados e
Publicado: Investigacion, Instituto Tecnoldgico de Mérida,
Afio XXIV Num. 46, 20 de Mayo de 2008,
Mérida, Yucatan, México.
0. Moreno Franco, L. Rodriguez Escobar, S.
Autores: | Narvaez Samuel, R. Atoche Ensefiat, M. Alvarez
Control de Apagadores _ . Cervera.
para el Ahorro de CIESD - Instituto Tecnologico de Mérida.
Energia.
Memorias en extenso del VIII Congreso
Presentado: Nacional de Ingenieria Eléctrica y Electronica
del Mayab, en Mérida, Yucatan, México, Abril,
2008.
O. G. Sanchez Siordia, O. A. Moreno Franco, J.
Autores: R. Atoche Ensefiat, A. Castillo Atoche
BotXila, Plataforma de Cuerpo de Investigacion en Sistemas Digitales,
' ; : .
Programacién Visual Instituto Tecnoldgico de Mérida.
ara MayaBot.
P y Memorias en extenso del VIII Congreso
Presentado: Nacional de Ingenieria Eléctrica y Electronica
del Mayab, en Mérida, Yucatan, México, Abril,
2008.
O. Moreno Franco, O. Sanchez Siordia, J. R.
Atoche Ensefiat, O. Carvajal Espinoza, S.
La Experiencia del Autores: Narvaez Samuel, H. Pinto Avila, E. Gaxiola
Torne([: de Robética ’ Sosa, L.J. Rodriguez Escobar, A. A. Castillo
Roboal Y Atoche, J.E. Guillermo Castro, J.A. Can Silveira.
Pre:enotaa ::Ii)c(:'\ess:: el Instituto Tecnoldgico de Mérida, Cuerpo de
Estado de Yucatan. Investigacion en Sistemas Digitales.
Memorias en extenso del VIII Congreso
Presentado: Nacional de Ingenieria Eléctrica y Electronica
del Mayab, en Mérida, Yucatan, México, Abril,
2008.
Embedded Image
Acquisition System With O. Moreno Franco?, F. Martin?, R. Atoche
PicoBlaze In The Blackfin Autores: Ensefiat!

Handy Board.

ICIESD - Instituto Tecnoldgico de Mérida
2University of Massachusetts Lowell, Computer




Science Department.

Presentado:

Memorias en extenso del VIII Congreso
Nacional de Ingenieria Eléctrica y Electronica
del Mayab, en Mérida, Yucatan, México, Abril,
2008.

Visual Programming
Platform for Autonomous
Mobile Robots Controlled

by FPGA's.

Autores:

O. G. Sanchez Siordia, J. A. Aldana Iuit J. R.
Atoche Ensefat, O. A. Moreno Franco, A. A.
Castillo Atoche. Instituto Tecnoldgico de
Mérida, Cuerpo de Investigacion en Sistemas
Digitales.

Presentado:

Memorias en extenso del Congreso de
Electrénica ,Robodtica y Mecanica Automotriz,
Cuernavaca, Morelos, México, Septiembre,
2007.

Administrador de
Registros de Informacién
de Condiciones Térmicas.

Autores:

A. Cortés Manica, S. Narvaez Samuel, E. Uicab
Santos, O. Carvajal Espinoza, R. Atoche
Ensefat, O. Sanchez Siordia, O. Moreno

Franco. CIESD - Instituto Tecnoldgico de
Mérida.

Presentado:

Memorias en extenso del VII Congreso Nacional
de Ingenieria Eléctrica y Electréonica del Mayab,
en Mérida, Yucatan, Mex, Marzo, 2007.

Control Automatico de
Servicios de Auditorios.

Autores:

O. Sanchez Siordia, O. Moreno Franco, R.
Atoche Ensefat, E. Sansores Viera, C. Blanco
Paz. CIESD - Instituto Tecnoldgico de Mérida.

Presentado:

Memorias en extenso del VII Congreso Nacional
de Ingenieria Eléctrica y Electrénica del Mayab,
en Mérida, Yucatan, Mex, Marzo, 2007.

Diseifio de Robot Movil
Omnidireccional.

Autores:

J. R. Atoche Ensefiat, O. Sanchez Siordia, O.
Moreno Franco, S. Narvaez Samuel, 0.
Carvajal Espinoza, A. Cortés Manica, H. Pinto
Avila, E. Gaxiola Sosa, A. Colli Menchi, D.
Broca Ldpez, E. Espadas Aldana, A. A. Castillo
Atoche, E. Uicab Santos.

Presentado:

Memorias en extenso del VII Congreso Nacional
de Ingenieria Eléctrica y Electréonica del Mayab,
en Mérida, Yucatan, Mex, Marzo, 2007.

Robot Mévil Inalambrico
de Exploracion con
Vision Integrada.

Autores:

O. Sanchez Siordia, O. Moreno Franco, R.
Atoche Ensefiat CIESD - Instituto Tecnoldgico
de Mérida.

Presentado:

Memorias en extenso del VII Congreso Nacional
de Ingenieria Eléctrica y Electrénica del Mayab,
en Mérida, Yucatan, Mex, Marzo, 2007.

Servidor de Adquisicion
de Datos para Centro de
Meteorologia Remoto.

Autores:

O. Moreno Franco, O. Sanchez Siordia, A.
Castillo Atoche, R. Atoche Ensefiat CIESD -
Instituto Tecnoldgico de Mérida.

Presentado:

Memorias en extenso del VII Congreso Nacional
de Ingenieria Eléctrica y Electrénica del Mayab,




en Mérida, Yucatan, Mex, Marzo, 2007.

F. Quifiones Novelo, M. Martinez Escalante, O.

Co-simulacion de un Autores: Moreno Franco, A. Castillo Atoche y R. Atoche
Controlador Inalambrico Ensefat.
Punto Multipunto con
Microcontroladores " ) ; del XX C d
Embebidos en FPGA ’s. . emorias en extenso de ongreso de
Presentado: Instrumentacion (SOMI), Ledn, Guanajuato,
Méx., Octubre 2005.
Autores: A. Castillo Atoche y O. Moreno Franco.
Co-Simulacion con
MATLAB SIMULINK y
Xilinx System Generador. p tado: | Memorias en extenso del ler Congreso y Taller
resentado: | 1nternacional de Mecatrénica (AMIME), Mérida,
Yucatan, Méx., Mayo 2005.
Autores: M. Martinez Escalante, F. Quifionez Novelo, 'R.
Microcontroladores Andrade Salum, O. Moreno Franco, A. CasEII/o
Embebidos en CPLD s y Atoche y J. Atoche Ensenat.
FPGA 's. Presentado: Memorias en extenso deJ ler Congreso y Taller
’ Internacional de Mecatronica (AMIME), Mérida,
Yucatdn, Méx, Mayo 2005.
Autores: A. Castillo Atoche, R', Pedn, R. Quijano Cetina,
Control Digital de ’ H. Barrios Garcia, O. Moreno Franco y G.
Posicion con Gonzéalez Chable.
Acelerometros Usando
FPGA's, Presentado: Memorias en extenso del 1ler Congreso y Taller
" | Internacional de Mecatrénica (AMIME), Mérida,
Yucatan, Méx., Mayo 2005.
Autores:
A. Castillo Atoche, J. Avilés Vifias, R. Quijano
Monitoreo de la Cetina, H. Barrios Garcia, O. Moreno Franco y
Contaminacion por ruido G. Gonzalez Chable.
con FPGA ’s.
Presentado:
Memorias en extenso del 1ler Congreso y Taller
Internacional de Mecatrénica (AMIME), Mérida,
Yucatan, Méx., Mayo 2005.
Autores:
Co-Simulacion de Filtros A. Castillo Atoche, J. Sandoval Gio, R Chiu
Digitales através de Nazarala, O. Moreno Franco y G. Aguirre.
MATLAB/SIMULINK y Presentado:
Xilinx System Generador. Memorias en extenso del V Congreso Nacional
de Ingenieria Eléctrica y Electrénica del Mayab ,
en Mérida.
Autores:
A. Castillo Atoche, J. Avilés Vifias, R. Quijano
Cetina, H. Barrios Garcia, O. Moreno Franco y
Medicion de la G. Gonzalez Chable.
Contaminacion por Ruido
utilizando FPGA ’s. Presentado:
Memorias en extenso del V Congreso Nacional
de Ingenieria Eléctrica y Electrénica del Mayab,
en Mérida, Yucatan, Mex, Abril, 2005.
Autores:

Control Inalambrico con

M. Martinez Escalante, F. Quifionez Novelo, R.
Andrade Salum, O. Moreno Franco, A. Castillo




Microcontroladores Atoche y J. Atoche Ensefat.
Embebidos para Presentado:
Aplicaciones Roboticas. Memorias en extenso del V Congreso Nacional
de Ingenieria Eléctrica y Electréonica del Mayab,
en Mérida, Yucatan, Mex, Abril, 2005.
Autores:
A. Castillo Atoche, J. Avilés Vifias, R. Quijano
Sistema de Adquisicion Cetina, H. Barrios Garcia, O. Moreno Franco y
de Datos para la G. Gonzalez Chable.
Medicion de la Presentado:
Contaminacion por Memorias en extenso del Simposium bioMEMS,
Ruido. Tecnoldgico de Monterrey, Nuevo Ledn, Marzo
2005.
Participacioness

Mayabot, Agente Auténomo
Omnidireccional Como Modelo
Didactico En La Ensefianza De

Nuevas Tecnologias.

Secretaria del Trabajo y Prevencién Social.

Participacion en el Premio Nacional de Investigacion
Laboral 2007 en la Categoria “Aplicada”, Cd. De

México.

139 Concurso Nacional de
Minirobética.

IEEE - UVM.

Participacion en el Torneo de Minirobética en la
categoria “Persecucién” y “Lucha de Sumo”, Cd. De

Querétaro, México.

6° Taller Anual de Desarrolladores | Participacion en el 6° Taller Anual de Desarrolladores

de CubeSats.

Universidad Politécnica de California.

de CubeSats (Pico-Satélites) en la Universidad
Politécnica de California. 22-25 de Abril, 2009. San

Luis Obispo, California, estados Unidos.

$eminarios Impartidos:

Congreso: VI Congreso Nacional de Ing. Eléctrica y
., Electrdonica del Mayab. CONIEEM 2006.
Introduccion a
Microprocesadores Fecha: .
Embebidos de 32 bits. Abril, 2006.
Sede: Instituto Tecnoldgico de Mérida, Mérida,
Yucatan, México.
Congreso: VII Congreso Nacional de Ing. Eléctrica y
Introduccion a Electrénica del Mayab. CONIEEM 2007.
Microprocesadores Fecha:
Embebidos de 32 bits : Marzo, 2007.
con MicroBlaze.
Sede: Instituto Tecnoldgico de Mérida, Mérida,
Yucatan, México.
Curso de Titulacion y .
Diplomado: Fecha: Mayo - Junio, 2006.
“Aplicacion de Nuevas
Tecnologias Digitales ) , ,
en Robética”. Sede: Instituto Tecnoldgico de Mérida, Mérida,
Yucatan, México.




Taller de Robética Fecha: | Noviembre-Diciembre, 2008. Mayo-Julio, 2009.
Basica. Construccion
de unSRobc_ntLI,\utonomo Sede: Secretaria de la Juventud del Estado de
egui-Linea. : Yucatdn. Mérida, Yucatén, México.
. Fecha: Abril, Julio, Agosto 2009.
Programacion de
Controladores Sede: Instituto de Robética de Yucatan, Mérida,
Roboticos. ’ Yucatén, México.
Curso de Verano: Fecha: Julio, Agosto 2009.
Summer Robotsi . Instituto de Robodtica de Yucatan, Mérida,
Sede: . .
Yucatan, Mexico.
C . ler Congreso de Ingenieria Universidad
ongreso:
Introd L, VHDL Modelo.
ntroduccién a
con FPGA ’s. Fecha: Octubre 2009.
Sede: Universidad Modelo, Mérida, Yucatan, México.

Conferencias Impartidass

Agente Autéonomo Omnidireccional
MayaBot.

Escuela Secundaria Estatal No.13 en la Cd. De
Oxkutzcab, Yucatan, México. 10 de octubre de 2007.

Proyectos del CIESD y MayaBot.

Instituto Tecnoldgico Regional del Sur de la Cd. De
Oxkutzcab, Yucatan, México. 15 de Noviembre de
2007.

Robotica Mavil.

Universidad Tecnoldgica del Sureste campus Tekax,
Yucatan, México. 5 de Marzo de 2008.

El Instituto de Robdética de
Yucatan (TRIY).

Festival del Sur 2009, Izamal, Yucatan, México. 25
de Julio de 2009.

Tecnologias de Innovacion y
Robética: Un Detonante de
Oportunidades.

Centro de Estudios Superiores CTM, Mérida,
Yucatan, México.
14 de Octubre de 2009.

Monografias Dirigidass

Solucion de Laberinto Para un
Robot Mévil Omnidireccional
Controlado con FPGA.

Instituto Tecnoldgico de Mérida.

Josué Brain Florencio Pech. Para Optar por el Titulo
de Ingeniero Mecanico. Titulado Marzo 2008.

Vision Artificial y Grafos de
Visibilidad para el Seguimiento de
Trayectorias Libres de Obstaculos

de un Robot Movil.

Instituto Tecnoldgico de Mérida.

Luis Ferneli Esperéon Segura. Para Optar por el Titulo
de Ingeniero en Sistemas Computacionales. Titulado
Abril 2008.

Vision Artificial Aplicada a la

Gabriel Ek Chalé. Para Optar por el Titulo de




Robaética.

Instituto Tecnoldgico de Mérida.

Ingeniero Mecanico. Por Titularse 2008.

Control de Trayectorias de Robots
Moviles por Vision Artificial.

Instituto Tecnoldgico de Mérida.

Jorge Quiané Venegas. Para Optar por el Titulo de
Ingeniero en Electrénica. Por Titularse 2008.

Robotica Industrial.

Instituto Tecnoldgico de Mérida.

Mario Bacab Sarabia. Para Optar por el Titulo de
Ingeniero Mecanico. Por Titularse 2008.

Introduccion a la Nanotecnologia.

Instituto Tecnoldgico de Mérida.

Jesus F. Canché Quexz. Para Optar por el Titulo de
Ingeniero Mecanico. Por Titularse 2008.

Desarrollo de Proyectos:

Disefio de CubeSat con

Implementacién de estabilizador mecatrdnico en

A . Descripcion: pico-satélite para futuro lanzamiento en 6rbita
Aplicaciones LEO
Robéticas. :
Universidad Modelo - Instituto Asesores: Dr. Luis Alberto Mufioz Ubando. (Universidad
de Robdtica de Yucatan. ’ Modelo - Instituto de Robética de Yucatan).
Control Automatico de Descripcién: Disefio de sistema controlador para Aires
Método de Ahorro de p ’ Acondicionados, acoplando un método de ahorro

Energia para Aires de energia en le modelo de automatizacion.

Acondicionados.

Asesores: Dr. José Ramén Atoche Ensefiat. (CIESD - ITM).
Instituto Tecnoldgico de Mérida.

Procesamiento de Disefio e implementacién de algoritmos y
Imagenes a través del Descripcion: descripcion de hardware para el procesamiento
Nucleo PicoBlaze en la embebido de imagenes en la tarjeta de desarrollo
Blackfin Handy Board. Blackfin Handy Board.
CIESD ITM - Computer Science Asesores: Dr. Fred G. Martin. (UMASS Lowell).

Dep. UMASS Lowell. ’ Dr. José Ramon Atoche Ensefiat. (CIESD - ITM).
Concurso (_Ie rc_)bética Coordinacién del evento y logistica para la
de la Olimpiada Descripcién: | Olimpiada Mexicana de Informatica celebrada en
Mexicana de la Ciudad de Torredn, Coahuila, en el mes de

Informatica 2007. Mayo del 2007.

?ﬁg::ﬁg?ggﬁg&gzﬂfg mif:f: Asesores: Dr. José Ramon Atoche Ensefiat.
M.C. Alejandro Arturo Castillo Atoche.

Controlador de El controlador de iluminacidn y energia esta
Iluminacién y Energia compuesto por un programador de apagadores y
en Redes para Ahorro Descripcidn: conmutadores de corriente, los cuales se

de Energia

Instituto Tecnoldgico de Mérida

programan y monitorean a través de redes
inalambricas. Este sistema esta enfocado a la
domética industrial y al ahorro de energia.




Construccion de una
Camara Digital con

Construccién de camara digital con sensor de

A Descripcion: video CMOS y un FPGA para realizar
Preprocesamiento de preprocesamiento de imagenes dentro del FPGA,
Imagenes con FPGA 's generando filtros de colores y bordes.
Instituto Tecnoldgico de Mérida Asesores: M.C. JI%Sge T\{/Iaar:gncﬁ‘ltsggg (E:gf::;at
Concurso de robética Coordinacién del evento y disefio de hardware
de la Oll_mplada Descripcidn: para mddulos de control de robots mdviles.
Mundial de Asesoria de disefio software para procesadores
Informatica 2006. embebidos de 32 bits en FPGA s de Xilinx.
ﬁﬁg@:ﬁjtﬂiﬁgﬁggglij'yg marf:;: Asesores: M.C. José Ramén Atoche Ensefiat.
M.C. Alejandro Arturo Castillo Atoche.
) Descripcién: Disefo y programacién de algoritmos de
Estudio de la PCION: | tratamiento de imagenes para la identificacién de
trayectoria de escape formas y trayectorias en lenguaje C y HDL.
de camarones.
Unidad del mar de Sisal: UNAM M.C. José Ramon Atoche Ensefiat.
Ins'tituto Tecnc;dgico' de Mérida Asesores: M.C. Alejandro Arturo Castillo Atoche.

Dr. Xavier Chiappa Carrara.
Dr. Nuno Simoes.

ITM RoboCup Small Descripcion:
Size League.

Disefo y programacién de robots madviles para
equipos de futbol del torneo RoboCup en la liga
Small Size, utilizando FPGA “s de Xilinx.

Instituto Tecnoldgico de Mérida Asesores:

M.C. José Ramén Atoche Ensefiat.
M.C. Alejandro Arturo Castillo Atoche.

Comunicacion ethernet | Descripcion:
en microcontroladores

Diseno y programacién de algoritmos de
comunicacién FPGA - PC en lenguaje C y HDL a
través del puerto ethernet.

embebidos de 32 bits.

Instituto Tecnoldgico de Mérida Asesores:

M.C. José Ramon Atoche Ensefiat.
M.C. Alejandro Arturo Castillo Atoche.
Br. Oscar Sanchez Siordia.

Sistemas de
Adquisicion de Datos
para Transmision de Descripcion:
Audio Digital en RF.

Instituto Tecnoldgico de Mérida

Disefo y programacion de algoritmos para
digitalizacién de audio y formatos de tramas para
dispositivos de comunicacion RF.

Estanciass
Estancia de investigacion durante el verano del 2007
Computer Science Department, en el Departamento de Ciencias Computacionales de
University of Massachusetts la Universidad de Massachussets Lowell, supervisado

Lowell.

Verano Cientifico.

por el Dr. Fred G. Martin. El proyecto en desarrollo
esta enfocado al tratamiento digital de imagenes a
través de dispositivos l6gicos programables. La
estancia tuvo una duracién de 9 semanas con
excelentes resultados.

$eminarios Cursados:

Expositor:

Cirugia Asistida por

Dr. Leo Joskowics.




Computadora y

Anadlisis de Imagenes Sede: Universidad Mayab-Anahuac. Yucatan, México.
Médicas. Septiembre 2009
Duracion: 16hrs.
Texas Instruments - Expositor: Dr. Aldo Orozco (CINVESTAV Guadalajara).
Taller de Evaluacion
de Procesadores Sede: Instituto Tecnoldgico de Mérida. Mérida,
Digitales de Seiiales Yucatan, México. Mayo 2005
(DSP). Duracién:
) 8hrs.
Expositor: Ing. Ale,jandro Cas,tillo Atoche. (Instituto
’ Tecnoldgico de Mérida, Depto. Sistemas
Digitales)
Seminario PICBASIC. Instituto Tecnoldgico de Mérida. 5° Congreso
Sede: Nacional de Ingenieria Eléctrica y Electronica
del Mayab (CONIEEM 2005). Mérida, Yucatan,
México. Abril 2005
Duracion: 10hrs.
Expositor: Ing. Ale,jandro Cas,tiIIo Atoche. (Instituto
’ Tecnoldgico de Mérida, Depto. Sistemas
Curso Diseiio Digital Digitales)
con FPGA’s. . . .
Sede: ) Institutc? Tecrjologico de Mérida, Mérida.
’ Mérida, Yucatan, México. Agosto 2004 - Enero
2005.
Duracidn: 120hrs.
Expositor:
Sede:
L Instituto Tecnoldgico de Mérida, Mérida. 4°
Seminario COP 8. Congreso Nacional de Ingenieria Eléctrica y
Electrénica del Mayab (CONIEEM 2004).
Mérida, Yucatan, México. Abril 2004.
Duracién:
30hrs.
Expositor:
Ing. Victor Sandoval Curmina. (ITM).
Sede:
Instituto Tecnoldgico de Mérida. 4° Congreso
Seminario MATLAB. Nacional de Ingenieria Eléctrica y Electrénica
del Mayab (CONIEEM 2004). Mérida, Yucatan,
México. Abril 2004
Duracidn:
30hrs.
Expositor:
Pat Brown (SynAudCon) y Juan Perches
(Hermes Music). Rane Corporation, Crown
Seminario Sound Internacional, SynAudCon y Hermes Music
System Design. México.
Sede:
Ciudad de Cancun, Q. Roo, México. Junio 2001.
Duracién:
16hrs.
Expositor:

Seminario Sound

Pat Brown (SynAudCon) y Juan Perches
(Hermes Music). Rane Corporation, Crown
Internacional, SynAudCon y Hermes Music




System Operation.

México.

Sede:
Ciudad de México. Julio 1999.
Duracion:
16hrs.
Expositor:
Curso Interpretacion David Gutiérrez Carbonell (SEMARNAP).
Ambiental para Guias Parque Nacional Isla Convoy, Instituto de
de Servicios Turisticos Ecologia y Parque Marino Nacional.
en el Parque Nacional Sede:
Arrecifes de Puerto Puerto Morelos, Q. Roo, México. Marzo 1999.
Morelos. Duracion:
24 Hrs.
Conocimientoss
Idiomas. Inglés.
TOEFL Score 537
¢ Disefio esquematico y PCB de circuitos
electrénicos (Orcad Capture y Layout).
e Simulacién de circuitos (PSPICE).
e Disefio de planos (Autocad).
e Programacion en C.
e Programacién de Microcontroladores PIC.
(MPLAB, PICBASIC, C++).
Software. e Disefio Digital y simulacion (Active HDL).
e Sintesis e Implementacion Digital (ISE
Foundation).
e Tratamiento de Imagenes y Co-simulacién
de Hardware. (MATLAB, Simulink y Xilinx
System Generator).
e Microcontroladores Embebidos (PicoBlaze y
MicroBlaze).
Familia de Microcontroladores Microchip
(PIC).
Implementacién de Disefio Digital en
Hardware. FPGA's y CPLD s de Xilix.
Arduino.
Handy Board.
Blackfin Handy Board.
Experiencia Laborals
Periodo: Enero 2009 - Actualmente.
The Robotics Institute
of Yucatan (TRIY). C60 # 301 X 19y 17, Col. Revolucion, C.P.
Direccion: 97118, Mérida, Yucatan, México. Teléfono
Instructor de Roboética. (9999) 41-86-48.
; Periodo: Enero 2009 - Actualmente.
Instituto de Educacion
Progresiva. C46 # 317 X 19y 17, Col. Ampliacion
. Direccion: Revolucion, C.P. 97110, Mérida, Yucatan,
Instructor de Robotica. México. Teléfono (9999) 41-89-00.
Periodo: Noviembre — Diciembre 2008.
Secretaria de la Direccién: C64 # 460 X 53 y 5517, Col.Centro, C.P.

Juventud del Estado

97000, Mérida, Yucatan, México. Teléfono




de Yucatan.

Instructor de Roboética.

(9999) 23-86-10.

Cue_rpo _c’le Periodo: Enero 2004 - Actualmente.
Investigacion en
Sistemas Digitales

CIESD - ITM Direccién: | AV- Tecnolégico km. 4.5, C.P. 97118, Mérida,

Investigador ’ Yucatan, México. Teléfono (9999) 44-81-13,

] Fax (9999) 44-81-81

HV Sistemas y periodo: Julio — Octubre 2001.
Potencia S.A. de C.V.

Oficina de Diseio de Calle 29, No. 95, Interior E, entre 14 y 16,

Sistemas Integrales. Direccidn: Mérida, Yucatan, México. Teléfono: (9999)

Asistente de Disefio en
Autocad.

810786 y 810822.

Parque Xcaret.

Departamento de
Audio.

Técnico de Audio.

Montaje para:

Gilberto Gless.

Nuestra Belleza Quintana Roo.
Ana Belén y Victor Manuel.
Alejandro Filio.

Xcaret de Noche.

Direccion:

Carretera Federal 307 Chetumal-Pto. Juarez
Km. 282 No0.307, Municipio Solidaridad, Q.
Roo, México. Teléfono: (9848)715200.




